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Configuration API

Configuration :

Automate programmable industriel : Schneider TM221 : TM221CE40R,

Entrées :

Tableau d’affectation des entrées :

Var. Entrées : | Symbole : Commentaire :
%10,0 SA1_BP_ARU Bouton poussoir « arrét d’urgence »
%I0,1 S1_BP_MARCHE Bouton poussoir « marche »
%10,2 S2_BP_INIT Bouton poussoir « initialisation demandée »
%I0,3 S3_BP_SORTIE Bouton poussoir « sortir le vérin »
%I0,4 S4_BP_ENTREE Bouton poussoir « rentrer le vérin »
%I0,5 S5_AUTO Commutateur en position « Automatique »
%I0,6 S5_MANU Commutateur en position « Manuel »
%]10,7 B1_AUTORI_CLE_BIO Autorisation de la clé biométrique
%I0,8 S6_VERIN_1A1_SELECT Commutateur en position « vérin 1A1 sélectionné »
%I10,9 S6_VERIN_2A1_SELECT Commutateur en position « vérin 2A1 sélectionné »
%10,10 CPT_1S1 Capteur vérin 1A1 rentré
%I0,11 CPT_1S2 Capteur vérin 1A1 sorti
TM221CE40R
%]10,12 CPT_2S1 Capteur vérin 2A1 rentré
%10,13 CPT_2S2 Capteur vérin 2A1 sorti
%]10,14 CPT_3S1 Capteur vérin 3A1 rentré
%I10,15 CPT_3S2 Capteur vérin 3A1 sorti
%10,16
%10,17
%10,18
%I10,19
%10,20
%10,21
%10,22
%10,23
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Sorties :

Tableau d’affectation des sorties :

Var. Sorties : | Symbole : Commentaire :
%Q0,0 H1_VOYANT_POS_INIT Voyant « systéme en position initiale »
%Q0,1 DIST _1V1_14 Sortir le vérin 1A1 fonctionnement bistable
%Q0,2 DIST _1V1_12 Rentrer le vérin 1A1 fonctionnement bistable
%Q0,3 DIST 2V1_14 Sortir le vérin 2A1 fonctionnement bistable
%Q0,4 DIST_2V1_12 Rentrer le vérin 2A1 fonctionnement bistable
%Q0,5 DIST _3V1_14 Sortir le vérin 3A1 fonctionnement bistable
%Q0,6 DIST_3V1_12 Rentrer le vérin 3A1 fonctionnement bistable
%Q0,7
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%Q0,8
%Q0,9
%Q0,10
%Q0,11
%Q0,12
%Q0,13
%Q0,14
%Q0,15
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