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FICHE N°06 

Présentation du robot IRB 120 

1  Unités mécaniques 

L’IRB 120 est composé d’une base sur laquelle repose un bras 6 axes, ce bras est commandé par un système de commande 

IRC5 Compact ou IRC5 dans lequel est installé le logiciel de commande du robot : le RobotWare. 
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2  Plans de la bride d’axe 6 

  

3  Détail cinématique de l’IRB 120 

 

 


