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FICHE N°37
Présentation du pupitre

1 Présentation du pupitre

= Vue globale du pupitre

4 touches personnalisables de Arrét d’'urgence
pilotage d' E/S l

Choix de I'unité mécanique
(IRB ou axes externes)

Choix du mode de déplacement
= / - Ré-orientation
- Linéaire
- Articulaire
- Mouvement du coude

sGéchette de mise sous puissance

OH o Joystick pour le pilotage du robot
'@ Activation du mode incrémental
Touches d’exécution du programme Port USB
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2 Présentation des écrans

. Ecran initial

Touche d’écrans de dialogue opérateur Barre d'état et
touche d’acceés aux archives

Touche d’accés au menu de
sélection des écrans

Ecran de démarrage

Barre d’outils rapide programme

non-stop

Instruction avant,
ligne par ligne

Instruction arriére, Stop, arrét de
ligne par ligne lecture

Activation des moteurs

— @O Manuel Moteurs désactivés 5 llél E@
— WV 7y | IRB_14000_0.5k.. (FR-L-7001..) Arrété (2 sur2) (Vitesse 100%)
5 on off
Operator Panel 5
AL 1D R : LETY)
Power and productivity = 5
FRpp  Motor On / Off ——
off L0

Passage en mode automatique

Remarque : La gachette de
alidation a trois positions est
inactive

— Operator Mode

Passage en mode manuel
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Menu des fenétres

Ecran de la vision

Visualisation des

Intégrée (si option cameéra)

Sauvegarde et rechargement
d’'un Backup

& Entrées-Sorties

Manuel Moteurs activé« S =
] IRB_14000_0.5k.. (FR-L-7001..) Arrété (2 sur” itesse 100%) W Reglages du
| robot
@ Vision intégrée @ Sauveg. et restV ’
, | < Ecrans de
E’ cran de kl: HotEdit [l Etalonnage ;§|

Entrées et sorties

Pilotage manuel \ =4
I 5

Pilotage manuel

Fenétre de production

O__ Ecran de /’
ﬂa
Production % Editeur de programme
O 5
Ul 4= Données du programme
E cran de Fermeture de session De...

Ij Programmation | 4

configuration du
pupitre et des
parameétres systéme

F

ﬁ Panneau de commande

@Ij Journal des événements

B Explorateur FlexPendant
+= Infos systeme .

5 Archivage des

événements

)

(@ Redémarrer Explorateur des unités

de sauvegarde
Hd0a & USB

_ Ecran des Données de

=) la programmation . _—
prog Acces aux differents

niveaux utilisateur

La barre d’état

Mode de marche

l

Acces aux differents
modes de redémarrage

_ Caracteristiques
du systéme

Etat des moteurs

|

— Auto
—
—

v i8S

[a

Nom du systéme actif

MySystemTest (FR-L-R9T77M2)

Moteurs activés
Arrété (Vitesse 100%)

Etat de fonctionnement du robot et le pourcentage
de la vitesse d’exécution

Journal des événements - Commun v Commun
Appuyer sur un message pour |'ouvrir. Opérationnel
Code Titre Date & heure 139 sur 22 Systeme
10011 Moteurs sous puissance 2015-01-30 15:12:41 Matériel
10017 Mode automatique confirmé 2015-01-30 15:12:40 Programme
M t
B 10016 Mode automatique demandé 2015-01-30 15:12:40 0;:';”:
10010 Moteurs hors puissance 2015-01-30 15:12:39 E/S & Communication
B 10129 Programme arrété 2015-01-30 15:12:39 Utilisateur
[ 10002 Pointeur de programme réinitialisé  2015-01-30 15:12:39 Inteme
Processus
10150 Programme démarré 2015-01-30 15:12:39 Confiurati
Sauvegarde des ) ) ) o reen
.. B 10012 Arrét provoqué par une protection 2015-01-3 2 Voir
evénements )
\ 10045 Systeme redémarré 2015-01-30 3
Enreg. tous L

.
| journ, sous Supprimer

Mettre a jour

Voir




